Wyposazenie stanowisk egzaminacyjnych na lata

2023-2026

K1. Montaz, uruchamianie i obstuga ukladéw mechanicznych
i elektronicznych robotéw

Tabela 1. Powiazanie kwalifikacji z zawodami
Ozna_c_zenl_t_a Nazwa kwalifikacji SPHTIE G IR Nazwa zawodu
kwalifikaciji zawodu
Montaz, uruchamianie
i obstuga uktadow . .
K1 mechanicznych eksp. pedagog. | Technik robotyki
i elektronicznych robotow

Opis wyposazenia osrodka egzaminacyjnego

1.

Miejsce egzaminowania -

Tabela 2. Wyposazenie miejsca egzaminowania

pomieszczenie wyposazone w jednoosobowe stanowiska
egzaminacyjne zapewniajgce samodzielne wykonanie zadania egzaminacyjnego, spetniajgce
wymagania wynikajgce z przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony przeciwpozarowej
oraz ochrony srodowiska.

Lp. Wyposazenie dodatkowe i uzupetniajace Je?nrzgrs;ka Liczba
1. | Stolik i krzesta dla zespotu nadzorujgcego szt. v;kzjf:(ljeuzggzglo?ud
2. | Stolik i krzesto dla obserwatora Szt. 1
3 Tablica szkolna/plansza oraz kreda/pisak do zapisania szt 1
" | czasu rozpoczecia i zakonczenia pracy zdajgcych '
4. | Zegar szt. 1
5. |Apteczka szt. 1
6. | Kosz na odpadki szt. 1
= liczbie zdajgcych
7. | Dtugopis (zapasowy dla zdajgcych) szt. na zmianie
g. | !dentyfikator dla zdajacego ot - Ilcﬁzlirﬁ?;rj]?ec yeh
(wytacznie z numerem stanowiska)
Identyfikator dla zespotu nadzorujgcego
9. | (wytacznie z napisem: PRZEWODNICZACY ZESPOtU szt. dla kazdej osoby
NADZORUJACEGO lub EGZAMINATOR)
Identyfikator dla obserwatora
10. | (wytacznie z napisem: OBSERWATOR) szt. 1
11, Identyfikator dla asystenta technicznego ot 1

(wytacznie z napisem: ASYSTENT)
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2. Opis stanowiska egzaminacyjnego:

W skilad stanowiska egzaminacyjnego wchodzi:

indywidualne stanowisko do pisania — biurko lub stolik i krzesto,
indywidualne stanowisko komputerowe — komputer z oprogramowaniem,
indywidualne stanowisko montazowe — do montazu uktadu oraz programowania uruchamiania
i obstugi systeméw robotyki.

Kazde stanowisko wyposazone powinno by¢ w stét montazowy dostosowany do montazu uktadéw
elektronicznych, pneumatycznych i robotycznych.

Do stotu montazowego powinny by¢ doprowadzone nastepujgce media:

- zrédto napiecia zmiennego jednofazowego 230 V/50 Hz (min. trzy gniazda) zrodio napiecia

- sprezone powietrze — maksymalne cisnienie zasilajgce 8 bardéw.

Tabela 3. Wyposazenie stanowiska egzaminacyjnego dla 1 zdajacego

zmiennego tréjfazowego 400 V/50 Hz (minimum jedno gniazdo). Przytacza powinny by¢
umieszczone w skrzynce rozdzielczej NN wyposazonej w zabezpieczenia roznicowo-prgdowe i
nadmiarowo-prgdowe, wytgcznik gtowny, wskazniki napiecia (lampki sygnalizacyjne). Na
zewnatrz skrzynki powinien byé umieszczony w widocznym miejscu wytgcznik awaryjny.

Lp. Nazwa Istotne funkcje- para_metry tec_hnlczno- Jedr!ostka Liczba
eksploatacyjne/ uwagi miary
1 2 3 4 5
urzadzenia, aparaty elektryczne
Ptytka, modut
mikroprocesorowy .
1. |dedykowany do gy‘;s)\zag]'(‘a’vsézl;shéém RAM, 14 szt. 1
sterowania uktadow y JSCIWY]
robotycznych
z zainstalowanym systemem operacyjnym
2. | Komputer z monitorem |i oprogramowaniem dostosowanym do kpl. 1
modutu mikroprocesorowego
3. |Przewdd usb szt. 1
4. | Ptytka zestykowa 400 otwordow szt. 1
Przewody
5. | potgczeniowe mesko- szt. 20
meskie
6 Zasilacz elektryczny Zakres regulacji 0 - 24 V DC; prad szt 1
" | regulowany wyjsciowy min. 4 A '
7. | Rezystory przewlekane | Zakres od 10 Q do 100 kQ szt. 30
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Istotne funkcje- parametry techniczno-

Jednostka

Lp. Nazwa . . : Liczba
eksploatacyjne/ uwagi miary
1 2 3 4 5
8. Konder!satory Zakres od 1uF do 330 uF szt. 10
elektrolityczne LV
_ 10 kQ liniowy 1/8 W
9. | Potencjometr obrotowy szt. 1
. zielona (5 szt.), czerwona (5 szt.), zotta (5
10. | Dioda led szt.), niebieska (1 szt.) Kpl. 1
11. | Fotorezystor 5-10 kQ GL5616 szt. 2
12, | Serwomechanizm typu | ., iero SG-90, 180 szt, 3
micro
13. | Wyswietlacz LCD 2x16 znakéw szt. 1
14. | Sterownik silnikéw L293 szt. 1
Czujnik
15. |ultradzwiekowy HC-SR04, 2-200 cm szt. 1
odlegtosci
5V 12 mm
16. | Buzzer Szt. 1
17. | Stabilizator napiecia 5V szt. 1
18. | Przycisk Typ tact-switch szt. 5
- zakresy pomiarowe napiecia
0,2 + 750 V DC/AC;
. - zakresy pomiarowe natezenia pradu
19. | Multimetr cyfrowy 2 mA + 10 A DC/AC; szt. 1
- zakresy pomiarowe rezystancji
200 Q =20 MQ;
- tester ciggtosci obwodu
Zespot przvaotowania zawor odcinajacy, filtr, manometr, zawoér
20. bot przyg redukcyjny, mozliwos¢ przykrecenia do szt. 2
powietrza
ptyty
z jednostronnym ttoczyskiem,
Sitownik pneumatyczny | z magnetyczng sygnalizacjg potozenia
21. . . ; ) . szt. 2
dwustronnego dziatania| ttoka; ttoczysko z gwintem zewnetrznym;
mozliwos¢ przymocowania do ptyty
z jednostronnym ttoczyskiem,
29 Sitownik pneumatyczny |z magnetyczng sygnalizacjg potozenia szt 5

dwustronnego dziatania

ttoka; ttoczysko z gwintem zewnetrznym;
mozliwos¢ przymocowania do ptyty
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Istotne funkcje- parametry techniczno-

Jednostka

Lp. Nazwa . . : Liczba
eksploatacyjne/ uwagi miary
1 2 3 4 5
3/2 NC, monostabilny; ze sprezyng
zwrotng; napiecie zasilania cewki 24 V DC
Pneumatyczny y
23. | elektrozawor , Szt. 2
rozdzielajgcy . T \ -
1 3
Uchwyt do serw micro | Pan/Tilt
24. szt. 1
25. Chwytak do serw typu maksymalne rozwarcie 70 mm szt 1
micro
26. | Koto z opong Srednica 65 mm, szeroko$¢ 30 mm szt. 2
Platforma do budowy s . :
27. | robota mobilnego Mozliwos¢ napedu na dwa kota o srednicy szt 1
65 mm
dwukotowego
Srébki:
o M2x12 mm: 20 szt
o M2x19 mm: 20 szt
o M3x12 mm: 20 szt
o M3 x19 mm: 20 szt
o M4 x12 mm: 20 szt
28 Zestaw Srubek, o M4 x25mm: 10 szt Kol 1
" | nakretek, podkiadek Nakretki: Pl
o M2:40 szt
o Ma3:40 szt
o M4: 30 szt
Podkfadki:
o M2:40 szt
o Ma3:40 szt
o M4: 30 szt
0g, | Tuleja dystansowa |14 1y, szt. 10
mosiezna
30. | Akcelerometr cyfrowy | ADXL345 3-osiowy szt. 1
31 Czujnik krahcowy WK601 szt 4

mini
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Istotne funkcje- parametry techniczno-| Jednostka

Lp. Nazwa . . : Liczba
eksploatacyjne/ uwagi miary
1 2 3 4 5
32. C,:an'k natezenia zakres od 1 lux do 350 lux szt. 1
Swiatta
33. | Czujnik sity nacisku Zakres do 2 kg szt. 1

Zakres pomiarowy: temperatura od -
40 °C do +80 °C, wilgotnos¢ od 0 % szt. 1
do 99,9 % RH

Czujnik temperatury i

34. |7 .
wilgotnosci

zasilany napieciem 5 V o poborze pradu
35. | Silnik pradu statego ok. 180 mA, przektadnia 48:1, predkosc¢ szt. 2
obrotowa 80 obr/min, moment 0,5 kg*cm.

36. | Kalkulator prosty szt. 1

37. | Klucze ptaskie 4 +19 mm kpl. 1

38. | Klucze imbusowe 1,5+ 10 mm kpl. 2

39, | SZczypce plaskie dlugosé min. 160 mm szt. 1
izolowane

40. Szczypce uniwersaine dtugo$¢ min. 160 mm szt. 1

izolowane

Tabela 4. Wyposazenie wspoélne dla kilku stanowisk

Istotne funkcje- parametry Jednostka
techniczno-eksploatacyjne/uwagi miary

Lp. |Nazwa Liczba

sprzet i urzadzenia

cisnienie wyjsciowe min. 8 bar,
wydajnosci dostosowana do

1. | sprezarka liczby stanowisk egzaminacyjnych szt. 1
w sali egzaminacyjnej, zasilanie
230V AC
Uwaga

Na 2 tygodnie przed egzaminem Osrodek Egzaminacyjny otrzyma z OKE szczegétowe informacje
dotyczgce wyposazenia stanowisk egzaminacyjnych — wskazania do przygotowania stanowisk oraz
specyfikacje niezbednych materiatdw do wykonania zadania egzaminacyjnego.
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