Wyposazenie stanowisk egzaminacyjnych
na lata 2021-2023 r.

ELM.08 Eksploatacja i programowanie systemoéw robotyki
Tabela 1. Powigzanie kwalifikacji z zawodami

ST Nazwa kwalifikacji SpTlEel @y
kwalifikacji zawodu

Nazwa zawodu

Eksploatacja
ELM.08 i programowanie systemow 311413 Technik robotyk
robotyki

Opis wyposazenia osrodka egzaminacyjnego

1. Miejsce egzaminowania - pomieszczenie wyposazone w jednoosobowe stanowiska
egzaminacyjne zapewniajgce samodzielne wykonanie zadania egzaminacyjnego, spetniajgce
wymagania wynikajgce z przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony przeciwpozarowe;j
oraz ochrony srodowiska.

Tabela 2. Wyposazenie miejsca egzaminowania
Lp. Wyposazenie dodatkowe i uzupetniajace Jez::f;ka Liczba
1. | Stolik i krzesta dla zespotu nadzorujgcego szt. \évk;aéiz;:::éizd
2. | Stolik i krzesto dla obserwatora szt. 1
3 Tablica szkolna/plansza oraz kreda/pisak do zapisania szt 1
" | czasu rozpoczecia i zakonczenia pracy zdajgcych '
4. | Zegar szt. 1
5. | Apteczka szt. 1
6. | Kosz na odpadki szt. 1
= liczbie
7. | Dtugopis (zapasowy dla zdajgcych) szt. zdajgcych na
Zmianie
g, | ldentyfikator dla zdajacego szt . d;jggiglena
(wytgcznie z numerem stanowiska) )
Zmianie
Identyfikator dla zespotu nadzorujgcego
9. | (wytgcznie z napisem: PRZEWODNICZACY ZESPOLU szt. dla kazdej osoby
NADZORUJACEGO lub EGZAMINATOR)
Identyfikator dla obserwatora
10. | (wytacznie z napisem: OBSERWATOR) szt. 1
Identyfikator dla asystenta technicznego
1. | (wytacznie z napisem: ASYSTENT) szt. 1

2. Opis stanowiska egzaminacyjnego:
W skfad stanowiska egzaminacyjnego wchodzi:
— indywidualne stanowisko do pisania — biurko lub stolik i krzesto,
— indywidualne stanowisko komputerowe — komputer z oprogramowaniem,
— indywidualne stanowisko programowania robotéw przemystowych — do
programowania eksploatacji, konserwacji i diagnostyki systeméw robotyki.
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Kazde stanowisko wyposazone powinno by¢ w stét montazowy dostosowany do montazu uktadow
elektronicznych i posiada¢ mozliwos¢ montazu robotow przemystowych zgodnie z wierszem nr 1
tabeli 3.

Do stotu montazowego powinny by¢ doprowadzone nastepujgce media:

- zrodto napiecia zmiennego jednofazowego 230 V/50 Hz (min. trzy gniazda) zrédio napiecia
zmiennego trojfazowego 400 V/50 Hz (minimum jedno gniazdo). Przytgcza powinny byé
umieszczone w skrzynce rozdzielczej NN wyposazonej w zabezpieczenia réznicowo-prgdowe
i nadmiarowo-prgdowe, wytgcznik gtowny, wskazniki napiecia (lampki sygnalizacyjne).
Na stanowisku powinien by¢ umieszczony w widocznym miejscu wytgcznik awaryjny
odcinajgcy zasilanie elektryczne oraz gtdwny zawor odcinajgcy sprezone powietrze.

— sprezone powietrze — maksymalne cisnienie zasilajgce 8 baréw.

- opcjonalnie niezbedne inne media dla pracy robota przemystowego z wiersza 1 tabeli 3.

Tabela 3. Wyposazenie stanowiska egzaminacyjnego dla 1 zdajagcego

Istotne funkcje- parametry techniczno- | Jednostka
eksploatacyjne/ uwagi miary

1 2 3 4 5
urzadzenia, aparaty elektryczne

Lp. Nazwa Liczba

llos¢ osi — 6 Minimalny zakres 500 mm

A . szt. 1
Przenoszone obcigzenie minimalnie 2kg.

1. Robot przemystowy

Konstrukcja stanowiska - stanowisko mobilne
wyposazenie: 4 kotka z blokadg, poétka

na narzedzia/akcesoria w dolnej czesci
stanowiska — 1 kpl. lub w wersiji stacjonarne;.
Sterownik PLC: 24 wejscia, 16 wyjs¢,
wyswietlacz LCD, zasilanie 24 V DC,
komunikacja: Ethernet/USB, przewod
komunikacyjny — 1 szt.

Oprogramowanie sterownika PLC - licencja
edukacyjna z nieograniczong liczbg instalacji,
oprogramowanie zawiera symulator pracy
sterownika PLC, dostepne jezyki
programowania: LD, FBD

—1 szt

Zasilacz 24V DC min. 2 A — 1 szt.

Robot przemystowy: parametry: 6 osi ruchu; sztuk 1
udzwig min. 1,5 kg, zasieg min. 450 mm,
zasilanie 230 V AC - 1 kpl.

Kontroler robota wraz z osprzetem
wymaganym do prawidtowej pracy robota — 1
kpl.

Oprogramowanie narzedziowe

do programowania robota — licencja w jezyku
angielskim — 1 szt.

Programator reczny (teach pendant) — 1 szt.
Chwytak — 1 szt.

Gniazda montazowe — 1 kpl.

Elementy tgczeniowe i konstrukcyjne
niezbedne do poprawnej pracy stanowiska
-1 kpl.

Model magazynu wyrobu koncowego — 1 szt.

Stanowisko pracy
robota
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Lp.

Nazwa

Istotne funkcje- parametry techniczno-
eksploatacyjne/ uwagi

Jednostka
miary

Liczba

2

3

4

Przycisk sterowniczy

zestyk NO; monostabilny; wciskany;
montowany na szynie TH35;

szt.

Przycisk sterowniczy"

zestyk NC; monostabilny; wciskany;
montowany na szynie TH35;

szt.

Przycisk sterowniczy"

zestyk NO; bistabilny; wciskany; montowany
na szynie TH35;

szt.

Przycisk sterowniczy"

zestyk NC; bistabilny; wciskany; montowany
na szynie TH35;

szt.

Lampka
sygnalizacyjna®

napiecie znamionowe 24 V DC;
montaz na szynie TH35; kolor czerwony;

szt.

Lampka
sygnalizacyjna®

napiecie znamionowe 24 V DC;
montaz na szynie TH35; kolor zoity;

szt.

Lampka
sygnalizacyjna®

napiecie znamionowe 24 V DC;
montaz na szynie TH35; kolor zielony;

szt.

10

Przekaznik
elektromagnetyczny

cewka 24 V DC; min. 2 zestyki przetgczne;
sygnalizacja zadziatania; przycisk testujgcy;
montaz na szynie TH35

szt.

11

Czujnik zblizeniowy?

indukcyjny; napiecie zasilania 24V DC; PNP
NO; 3-przewodowy; kabel o dtugosci

min. 1,5 m, koncoéwki przewodéw kabla
zakonczone tulejkami zaciskowymi;
cylindryczny gwintowany; z dwiema
nakretkami; nominalna strefa dziatania min. 2
mm; oznaczenia wyprowadzen: BU, BN, BK

BN 1 +

O ek s

——

- BU 3 _

szt.

12

Czujnik zblizeniowy?

pojemnosciowy; napiecie zasilania 24V DC;
PNP NO; 3-przewodowy; kabel o dtugosci
min. 1,5 m, koncoéwki przewodéw kabla
zakonczone tulejkami zaciskowymi;
cylindryczny gwintowany; z dwiema
nakretkami; nominalna strefa dziatania min. 2
mm; oznaczenia wyprowadzen: BU, BN, BK

BN 1 *
O Lo
—_—
4F By 3 .

szt.
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Istotne funkcje- parametry techniczno-

Jednostka

Lp. Nazwa . . : Liczba
eksploatacyjne/ uwagi miary
1 2 3 4 5
odbiciowy osiowy; napiecie zasilanie 24V DC;
PNP NO; 3-przewodowy; kabel o dtugo$ci
min. 1m, koncowki przewodow kabla
zakonczone tulejkami zaciskowymi;
cylindryczny gwintowany; z dwiema
nakretkami; oznaczenia wyprowadzen: BU,
13 | Czujnik optyczny? BN, BK szt. 2
BN 1 +
O Lok s
—_—
I )
konstrukcja wykonana z profili aluminiowych
tasma transportera o dtugosci 680 mm
i szeroko$ci 50 mm
naped 24VDC z przektadnig
panel operatorski wyposazony w 3 lampki
sygnalizacyjne, dwa joysticki, przycisk
z kluczykiem oraz wytgcznik bezpieczenstwa
14 | Przeno$nik Tadmowy | 2 czujniki pojemnos$ciowe do badania szt 1
obecnosci detali na tasmie wraz
Z mocowaniem umozliwiajgcym regulacje
potozenia nad tasmociggiem
bariera optyczna 80 mm
2 elektryczne popychacze
2 korytka zjazdowe wyposazone
w sygnalizatory LED do detekcji elementéw
elektronarzedzia, narzedzia, sprzet, osprzet
15 | Wkretaki izolowane ptaskie i krzyzowe kpl. 1
16 | peseta prosta szt. 1
17 | szczypce odgiete szt. 1
18 | kalkulator prosty szt. 1
19 | Klucze ptaskie 4 +19 mm kpl. 1
20 | Klucze imbusowe 1,5+10 mm kpl. 1
21 | Szczypce plaskie diugosé min. 160 mm szt 1
izolowane
Szczypce
22 | uniwersalne dtugos$¢ min. 160 mm szt. 1
izolowane
23 | Szczypce boczne diugosé min. 160 mm szt. 1
tngce
Praska do zaciskania
24 | koncowek 1+2,5mm? szt. 1

tulejkowych
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Lp. Nazwa Istotne funkcje- para_metry tec_hnlczno- Jedqostka Liczba
eksploatacyjne/ uwagi miary
1 2 3 4 5

Praska do zaciskania

25 | koncoéwek oczkowych | 1,5 + 2,5 mm? szt. 1
izolowanych

26 | Sciggacz izolacji szt. 1
Sciggacz izolacji

27 | z przewodow szt. 1
wielozytowych

28 | N6z monterski szt. 1

) W przypadku posiadania przez osrodek elementéw z innymi oznaczeniami nalezy w trwaty
i widoczny sposéb je oznaczy¢ zgodnie z opisem zaciskédw w kolumnie 3.

2) W przypadku posiadania przez oérodek elementéw z innymi oznaczeniami nalezy w trwaty
i widoczny sposéb je oznaczy¢ zgodnie z opisem wyprowadzeh w kolumnie 3.

3)  Nalezy dopilnowaé aby elementy byly wzajemnie kompatybilne (np. tego samego producenta).

4) W przypadku, gdy montaz uktadu bedzie odbywat sie na plycie, do ktérej elementy beda
przykrecane wkretami.

Tabela 4. Wyposazenie wspoélne dla kilku stanowisk
Istotne funkcje- parametry Jednostka
techniczno-eksploatacyjne/uwagi miary

Lp. |Nazwa Liczba

sprzet i urzadzenia

cisnienie wyjsciowe min. 8 bar,
wydajnosci dostosowana do

1. | sprezarka liczby stanowisk egzaminacyjnych szt. 1
w sali egzaminacyjnej, zasilanie
230VAC
Uwaga

Na 2 tygodnie przed egzaminem Osrodek Egzaminacyjny otrzyma z OKE szczegdtowe informacije
dotyczgce wyposazenia stanowisk egzaminacyjnych — wskazania do przygotowania stanowisk oraz
specyfikacje niezbednych materiatdw do wykonania zadania egzaminacyjnego.
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