Wyposazenie stanowisk egzaminacyjnych na lata 2024-2026

RL.02. Wykonywanie prac rybackich w akwakulturze

Tabela 1. Powigzanie kwalifikacji z zawodami

Oznaczenie

kwalifikacji Nazwa kwalifikacji

Symbol
cyfrowy |Nazwa zawodu
zawodu

RL.02. w akwakulturze

Wykonywanie prac rybackich

622201 Rybak srédlgdowy

Technik rybactwa

314208 srédladowego

Opis wyposazenia osrodka egzaminacyjnego

1. Miejsce egzaminowania wyposazone w jednoosobowe stanowiska egzaminacyjne
zapewniajgce samodzielne wykonanie zadania egzaminacyjnego, spetniajgce wymagania
wynikajgce z przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony przeciwpozarowej oraz

ochrony srodowiska.

Tabela 2. Wyposazenie miejsca egzaminowania

. . - Jednostk .
Lp. Wyposazenie dodatkowe i uzupetniajgce a miary Liczba
- . w zaleznosci od
1. | Stolik i krzesta dla zespotu nadzorujgcego Szt. sktadu zespolu
2. | Stolik i krzesto dla obserwatora Szt. 1
Tablica szkolna/plansza do zapisania czasu rozpoczecia i
3. ) ) . . Szt. 1
zakonczenia pracy zdajacych (kreda lub pisak)
4. | Zegar Szt. 1
5. | Apteczka Szt. 1
6. | Kosz na odpadki szt. 1
7. | Dlugopis (zapasowy dla zdajgcych) szt. wg potrzeb
Identyfikator dla zespotu nadzorujgcego
(oznaczony wytacznie napisem: PRZEWODNICZACY s
8. | ZESPOY U NADZORUJACEGO lub CZt ONEK ZESPOLU szt. | dla kazdej osoby
NADZORUJACEGO)
9 Identyfikator dla obserwatora szt 1
" | (oznaczony wytgcznie napisem: OBSERWATOR) '
2. Opis stanowiska egzaminacyjnego:
W sktad stanowiska egzaminacyjnego wchodzi:
— indywidualne stanowisko do opracowania dokumentacji — stolik i krzesto
Tabela 3. Wyposazenie jednego stanowiska egzaminacyjnego:
L) Nazwa Ist.otne funkcje- para_metry . Liczba
techniczno-eksploatacyjne/uwagi
narzedzia, sprzet
1. |kalkulator prosty* 1szt.

*kalkulator prosty — jest to kalkulator, ktéry umoZliwia wykonywanie tylko dodawania,
odejmowania, mnoZenia, dzielenia, ewentualnie obliczanie procentow lub pierwiastkow

kwadratowych z liczb.
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